SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(branza elektryczna)

1.0 WSTEP

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] sg wymagania dotyczgce
wykonania | odbioru robot zwigzanych z wykonaniem modernizacji stacji
transformatorowe] nr 4151 pod katem zasilania rezerwowego z agregatu
pradotworczego dla LORO Swiebodzin ul. Zamkowa 1

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy przetargach oraz
zleceniu przy realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot.

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza prowadzenia robot
zwigzanych z dostawg | montazem agregatu prgdotworczego z SZR |
powigzaniami kablowymi z istniejgcg rozdzielnig gtowng nn-0,4kV w stacji
transformatorowej nr 4151 dla LORO Swiebodzin.

Parametry techniczne urzadzen i sposéb wykonania majg by¢ zgodne z
przywotanymi w projektach: budowlanym i elektrycznym.

1.4. Zmiany i odstepstwa od dokumentacii.

Wszelkie uzasadnione zmiany i odstepstwa proponowane przez Wykonawce,
powinny by¢ obustronnie uzgodnione w terminie zapewniajgcym nieprzerwany
tok wykonawstwa. Decyzje o zmianach wprowadzonych w czasie
wykonawstwa powinny by¢ kazdorazowo potwierdzone wpisem Inspektora
nadzoru do dziennika budowy, a w przypadkach uznanych przez niego za
istotne zmiany — réwniez potwierdzone przez autora projektu.

Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie
mogq powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnych 1 uzytkowych instalacji, a
jezeli dotyczg zamiany materiatow i elementéw okreslonych w dokumentac;i
technicznej na inne, nie mogg powodowac zmniejszenia trwatosci

eksploatacyjnej.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomiC, w celu

dokonania odpowiednich zmian i poprawek.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnosc z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.




2.0 Charakterystyka elektroenergetyczna.

- Napiecie zasilania: 230/400 V

- Ochrona przeciwporazeniowa: samoczynne wytaczenie zasilania

- Ukfad zasilania : TN-C

- Moc zapotrzebowana dla zasilania rezerwowego - przyjeto zabudowe
agregatu — 160kVA

3.0 Ochrona przeciwporazeniowa.

Podstawowg ochrone od porazen zapewnia wtasciwa izolacja robocza kabili
| osprzetu. Dlatego nalezy zwrécié szczegdlng uwage aby podczas
uktadania kabli nie uszkodzi¢ izolacji. Jako ochrone dodatkowg zastosowano
samoczynne wyfaczenie zasilania i uziemienie.

4.0 Materiaty.

Materialy uzyte do wykonania przedmiotu zaméwienia Wykonawca
zobowigzany jest do zastosowania i wbudowania materiatow zgodnych

z ustaleniami oraz wymogami Zamawiajgcego, parametrami okreslonymi w
projekcie budowlanym oraz specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot,
posiadajgcych odpowiednie aprobaty techniczne, swiadectwa dopuszczenia,
atesty 1 certyfikaty. Podane w opisach nazwy witasne, przyjete technologie
oraz przywotane normy uzyte = w dokumentacji projektowej oraz specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych nalezy rozumieé¢ jako
okreslenie wymaganych minimalnych parametréow  technicznych lub
standardow jakosciowych. Zamawiajgcy dopuszcza rozwigzania rownowazne
dla nazwanych materiatdow oraz proponowanej technologii wykonania z
zachowaniem jej wymogow w zakresie jakosci. Ciezar udowodnienia, ze
rozwigzania rownowazne zachowujg minimalne parametry wymagane przez
Zamawiajgcego lezy po stronie Wykonawecy.

5.0. Wykonanie robét.

5.1. Posadowienie agregatu
Agregat pradotwodrczy posadowi¢ na fundamencie wykonanym zgodnie z
projektem budowlanym i elektrycznym oraz zaleceniami producenta agregatu.
Wykonac instalacje zasilania zgodnie z projektem elektrycznym.

5.2. Wykonanie urzadzenia SZR
Automatyke SZR zrealizowaC w oddzielnej szafie zabudowanej na $cianie
pomieszczenia rozdzielni nn. Miedzy szafg SZR a agregatem nalezy ufozyé
kabel sterowniczy i kabel zasilania potrzeb wtasnych agregatu. Wykonaé
powigzania kablowe zasilajgce miedzy SZR, agregatem i rozdzielnig nn-0,4kV.

5.3. Wykonanie dodatkowej ochrony przed dotykiem posrednim
Obudowe agregatu nalezy uziemi¢ uktadajgc otokowo bednarke FeZn 30x4
tgczac jg z uziomem ST. trafo. Oddzielnie przytaczy¢ do otoku punkt zerowy
pradnicy poprzez zacisk przytgczowy. Rowniez obudowe SZR-u w budynku
przytaczycC do przewodu ochronnego.




5.4. Wentylacja
Agregat pradotworczy instalowany w pomieszczeniu musi mieC zapewniony
doptyw powietrza, ktére jest niezbedne do procesu spalania paliwa oraz
chtodzenia silnika i pragdnicy.
Doptyw powietrza zapewniajg otwory w drzwiach pomieszczenia Nalezy
zabudowac wyrzutnie scienng powietrza.

5.5. Uktad wydechowy
Zadaniem uktadu wydechowego jest odprowadzenie spalin na zewnatrz
pomieszczenia. Potgczenie ttumika wydechu oraz rur wydechowych z
kolektorem wydechowym silnika odbywa sie poprzez kompensator | ztgczke.
Rure wydechowg wyprowadziC na dach budynku stacji transformatorowej z
wykorzystaniem istniejgcego otworu.

5.6. Uktad paliwowy
Zbiornik wewnetrzny paliwa umieszczony powinien byC w ramie nosnej
agregatu. Zbiornik zewnetrzny 1000l. umiesciC w pomieszczeniu agregatu.
Obudowa zbiornika musi zapewniaC wszelkie wymogi bezpieczenstwa.
Tankowanie zbiornika odbywac sie ma poprzez uktad wlewowy na zewnatrz
budynku. Uktad paliwowy agregatu musi zapewniac automatyczng prace tego
uktadu. Potaczenia wykona¢ rurami prowadzonymi pod sufitem
pomieszczenia.

5.7. Wykonanie dodatkowej ochrony przed dotykiem posrednim
Obudowe agregatu nalezy uziemi¢ uktadajgc otokowo bednarke FeZn 30x4
taczac jg z uziomem ST. trafo. Oddzielnie przytaczyC do otoku punkt zerowy
pradnicy poprzez zacisk przytaczowy. Rowniez obudowe SZR-u w budynku
przytagczy¢ do przewodu ochronnego.

6.0 Sprzet.

Wykonawca przystepujgcy do montazu agregatu winien wykazacC sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn | sprzetu gwarantu;qcych
wiasciwg jakoscC robot :
- Zurawia samochodowego,
- spawarki transformatorowej do 500 A
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci, zgodny z projektem organizacji robot
| zaakceptowany przez inwestora. Sprzet powinien umozliwiC wstawienie
agregatu do pomieszczenia rozdzielni nn trafostacji przez istniejgce drzwi.

7.0 Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stoscwania jedynie takich srodkow

transportu, ktére nie wpltyng niekorzystnie na jakoS¢ wykonywanych robot.
Liczba $rodkow transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie

z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach
Nadzoru Inwestorskiego.



8.0 Kontrola jakosci robot.

Jakos¢ materiatbw musi byC potwierdzona wiasciwymi dokumentami
dopuszczajgcymi materiaty do odbioru | stosowania w budownictwie, ktorymi
sa.
- certyfikat na znak bezpieczenstwa,
- certyfikat zgodnosci lub deklaracja zgodnosci z dokumentem odniesienia
(PN , aprobata techniczna itp.)
Jakos¢ wykonania instalacji powinna bycC potwierdzona przez wykonawce w
trakcie odbiorow poszczegolnych robdét 1 byé zgodna z Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych.
8.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Do obowigzkbw wykonawcy nalezy opracowanie | przedstawianie do
aprobaty Nadzoru Inwestorskiego programu zapewnienia jakosci, w ktorym
przedstawi on zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci techniczne,
kadrowe 1 organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie =z
dokumentacjg projektowg ,ST.
8.2. Montaz agregatu i SZR-u
1. Sprawdzenie prawidtowosci mocowania | wypoziomowania urzadzen.
2. Pomiary gtosnosci | stopnia drgan agregatu
3. Wykonanie pomiarow parametrow elektrycznych agregatu
4. Sprawdzenie nastaw zabezpieczen | parametréw automatyki SZR-u
8.3. Przyrzady do Badan | Pomiarow.
Wszystkie przyrzagdy pomiarowe uzyte do badan | pomiarow muszg posiadac
aktualne Swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane
identyfikujgce przyrzadu pomiarowego muszg byC zamieszczone w raporcie
(protokole) z badan | pomiarow.

9.0 Obmiar robot.

llo§¢ robot okreSla sie na podstawie przedmiaru oraz dokumentacj

przetargowey.
Ostateczne warunki ptatnosci zostang okreslone w warunkach przetargowych.

10. Odbiory.
10.1 Odbior materiatow.

Odbidér materiatdw powinien by¢ dokonany bezposrednio po ich
dostarczeniu na budowe. Odbior ten powinien obejmowac
sprawdzenie ich wtasciwosci technicznych zgodnie ich witasciwosci
technicznych zgodnie ich witasciwosci technicznych zgodnie

norm przedmiotowych ,aprobat technicznych”, innych dokumentow
odniesienia. Materiaty dostarczane na budowe muszg bycC wtasciwie
oznakowane, odpowiednio znakiem bezpieczenstwa, znakiem
budowlanym lub znakiem zgodnosci z PN.

Ponadto na materiatach lub opakowaniach muszg znajdowac

sie informacje, w tym instrukcja okreslajgca zakres stosowania

| SposOb stosowania.




10.2 Odbior robot.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST |
wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary | badania daty
wyniki | parametry pozytywne. Z kazdego odbioru | proby ma byC sporzgdzony
protokét, ktory jest ewidencjonowany i przechowywany wraz z dokumentacjg
budowy. Roboty elektryczne powinny by¢ wykonane zgodnie z przepisami
BHP, Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano —
Montazowych oraz zgodnie ze sztukg budowlans.

Przepisy zwigzane :

Normy oraz przepisy prawne dotyczace wykonania 1 odbioru robot
wchodzacych w sktad przedmiotowego zamowienia. Wykonawce catego
zadania inwestycyjnego obowigzujg wszystkie aktualne przepisy prawne
(Polskie Normy przenoszgce normy europejskie, normy innych panstw
cztonkowskich Europejskiego Obszaru Gospodarczego przenoszacych te
normy, europejskie i polskie aprobaty techniczne, specyfikacje techniczne,
normy miedzynarodowe, Ustawy | Rozporzgdzenia dotyczgce wykonania
poszczegolnych rodzajow prac wchodzgcych w zakres przedmiotu
zamowienia.

Normy :

PN-IEC 60364-5-537:1999 Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-IEC 60364-5-551:2003 Niskonapieciowe zespoty prgdotworcze

PN-EN 60034-5-2004 Stopnie ochrony maszyn wirujgcych (kod |P)

PN-EN 6004-1:2001/A11:2003 Dane znamionowe | parametry maszyn
wirujgcych

PN-EN 60439-3:2004 Rozdzielnice | sterownice niskonapieciowe

PN-EN 609047-1:2002/A2:2004 Aparatura rozdzielcza 1 sterownicza
niskonapieciowa

Inne dokumenty :

Przepisy budowy urzgdzen elektrycznych PBUE, wyd 1980 .
Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano-montazowych i rozbiérkowych. (Dz. U. Nr 13 zdn. 10.04.1972 r.)
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych -
CzescC V. Instalacje elektryczne,

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac urzadzenia elektroenergetyczne w
zakresie ochrony przeciwporazeniowej. (Dz. U. Nr 81 zdn. 26.11.1990 r.)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu

funkcjonalno-uzytkowego.
Ustawa Prawo Budowlane z dn. 7 lipca 1994r z pozniejszymi zmianami .
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